ESPANOL

Manual de instrucciones

C€

© Copyright HT ITALIA 2018 Versién ES 1.00 - 08/05/2018



IN-HT) MERCURY

Indice
1. PRECAUCIONES Y MEDIDAS DE SEGURIDAD .......coiiiiiiiiiiiicie e 2
1.1.  INStruCCIONES PreliMINAIES.......ccciiiiiiiiiies e e e e ee et eee e e e e e et s e e e e e e e e eetaa e e e e e eeeeerena e eeeaeeenes 3
I 1 [ = 1] (== 1= PP 3
1.3, DESPUES TEI USOD.....uueiiiiiiieeeei ittt ettt e e e e e e et e e e e e e e e s s st e e e eeaeeeaaannssaneneaaaeeens 3
1.4.  Definicién de categoria de medida (Sobretension) ...........ccccccccviiiiieeee, 4
2. DESCRIPCION GENERAL.......oiititeet et e e e eeee e eeeen e 5
2.1. Instrumentos en valor medio y en verdadero valor eficaz............ccccuvvveviviiiiiiiiiiiiiiiiiinnnns 5
3. PREPARACION A LA UTILIZACION. ....ceitiuiietiieiete ettt s ssene s 6
70 I 0o ¢ 1 (0] =Y g 1o T= 1 L= P UOUPR 6
3.2. Alimentacion del iNSIIUMENTO .......ccooiiiiii e 6
3.3, AlIMACENAMIENTO. ... . ———— 6
4. NOMEN CLATUR A . o et e et e et e e et e e e et e e eaaeeeaneaees 7
4.1.  DescripCion del INStrumMeN o ........cooooeiiiiiiii e 7
4.2. Descripcion de las teclas de funcion............cccce e 9
4,21, TECIAHOLDIESC .ottt ee et ettt et ee et et et et et et et e e et e e e e e s s es e et en et et et eeeserenns 9
4,22, TECIARANGE .....ouutttitit e e e e e e e e e e aaaeaeaaaananaaana 9
o T I~ Tox = U1V [ 1 U 9
424, TeClalR/MBUE, .. ...t e e e ettt et aeeteeares 9
T I~ Tox = 1V =1 N 9
4.3.  DescripCion funciones iNtEINASs ..........ccooeeiiieii i 10
4.3.1. Descripcién visualizador parte MUITMELro ........cccuviiiiiiee e e e 10
4.3.2. Descripcién visualizador parte TerMOCAMAIaA ..........cuvveeeiiiiiiiiieeeeeesieiiiirerreeeeesesnnieerreeeeesannnns 11
4.3.3. Medida Corriente Yy TeNSION CA+FCC .....ccoiuii ittt ettt e snbe e saeee e 11
4.3.4. Guardado resultado de 1a MEIdA ........coooeeiiiieiiiiiei et e e e e e eees 12
N TR T Y/ [ To [T F= T = - L1 PP 12
4.3.6. Medida MIN/MAX Y PICO ... ..ttt ettt e e e e e e e bbb be e e e e e e e s snbebeeeaaaeeeann 13
4.3.7. Deteccion presencia de tension CA SiN CONACIO .........covvuireiiiiiieeiiiieeeiiieeeesrireeessieeeessneeees 13
4.3.8.  Menl general del INSIIUMENTO .........uuiiiiiiiiie ettt e e e et e e s snaee e e s snereeesnnsaees 14
5. INSTRUCCIONES OPERATIVAS ... 20
5.1. Medida de TenSiON CC, CAFCC ...ttt e e e e e s e e e sans 20
5.2, Medidade TENSION CA. ... ..o 21
5.3. Medida de Frecuencia y DUy CYCIE.........uuuiiiiiiiiiieiiie e e e 22
5.4. Medida de Resistencia y prueba de continuidad.............cccooooeiiiiiii i, 23
LN TR = ¥ {=T o= W (=10 [T To [0 1 24
5.6. Medida de CapacCidades...........uuuiiiiieiiiieiiiiiii e e e et e e e e e e 25
5.7. Medida de Temperatura Con SONAA K.........coiiiiiiiiiieiiece e 26
5.8. Medida de Corriente CC, CAFCC ...uiiiiiiii ettt et e e e e e s e eaaeeeas 27
LN O |V (= To [ o F= W o (ST @ 1 1= o] (= AN 28
5.10. Medida de Corriente CC, CA, CA+CC con transductores de pinza........ccccccceeevieeeneennnns 29
5.11.  FUNCION DAtA LOGGET ....ccuteiiieiiiiiiee ettt ettt e e e ettt e e e s b e e e e ennees 30
5.12. UsO de la termMOCAMAra INTEIN@ ... .ccciiieeiiee e 34
5.13. Conexion Bluetooth y uSO APP HTIMEICUIY ......uuuuuiiiiiici e 36
6. MANTENIMIENTO. ..ot e e e e e et e e e e e e e eenas 37
6.1. Recarga bateria INTEIM@...........ooiiiiiiiiiiii e e e e e e e e e e e e e e e e e nnnneeees 37
6.2.  SUSHLUCION TUSIDIES INTEINOS......coiiiiiiiiiieiiiieeiieee ettt eee e eeereeeeeeebesaeeserrsesreerrresrrrnnnes 37
6.3.  Limpieza del iNSIIUMENTO .......cooiiiiiiiiiii e e e e 37
0 S T 0 o [ IRV To F- 37
7. ESPECIFICACIONES TECNICAS.......oiiiitieiecee ettt ettt 38
7.1.  CaracteriStiCas tECNICAS ... ..cceiiiiiiiiie e e e e e et e e e e e e e e e ar b eeeeeeeeerean 38
7.2. CaracteriStiCas gENEIAIES. .........oii it e e e e e e e e s e e e e e e e e e e nnnreeees 41
4 TR Ao o= =0 o 42
S B Y Yot ot Y=Y T ¢ o RN W (0] r= ol (o o RSP 42
7.3.2.  ACCESONOS OPCIONAIES .....coiiiiiii ittt ettt e e et e e e rabeeeennees 42
8. ASI ST EN C A e 43
8.1. CONDICIONES DE GARANTIA.....coiiiiteeee oottt 43
8.2, ASISIENCIA . ettt ——— 43



IN-HT) MERCURY

1. PRECAUCIONES Y MEDIDAS DE SEGURIDAD

El instrumento ha sido disefiado en conformidad con la directiva IEC/EN61010-1, relativa
a los instrumentos de medida electrénicos. Por su seguridad y para evitar dafios en el
instrumento, las rogamos que siga los procedimientos descritos en el presente manual y
gue lea con particular atencién las siguientes notas precedidas por el simbolo A\ Antes y
durante la realizacién de las medidas aténgase a las siguientes indicaciones:

e No efectte medidas en presencia de gases o0 materiales explosivos,
combustibles, en ambientes himedos o en presencia de polvo

e No efectie ninguna medida si encontrara anomalias en el instrumento
como, deformaciones, roturas, salida de sustancias, ausencia de vision en
el visualizador, etc.

e Evite contactos con el circuito en examen si no se estan efectuando
medidas

e Evite contactos con partes metalicas expuestas, con terminales de medida
no utilizados, circuitos, etc.

e Preste atencion con tension superior a 20V. Estas tensiones pueden causar
descargas eléctricas
c e Mantenga el instrumento estable durante cualquier operacién de medida

e No efectie medidas que superen los limites de temperatura de trabajo y de
almacenamiento especificados en el § 7.2

e Solo los accesorios en dotacion con el instrumento garantizan los
estandares de seguridad. Estos deben estar en buenas condiciones y
sustituidos, si fuera necesario, por un modelo idéntico

e Controle que la bateria esté insertada correctamente

e Controle que el visualizador LCD de indicaciones coherentes con la funcion
seleccionada

e No apunte el instrumento hacia fuentes con elevada intensidad de radiacion
(ej.: el sol) a fin de evitar el dafio del sensor IR

e Evite golpes o fuertes vibraciones en el instrumento para evitar el dafio

e En el paso del instrumento de una condicion ambiental fria a una muy
caliente déjelo encendido por el tiempo suficiente a la evaporaciéon de los
efectos de la condensacion

En el presente manual y en el instrumento se utilizan los siguientes simbolos:

Atencion: aténgase a las instrucciones reportadas en el manual; un uso
indebido podria causar dafios al instrumento o0 a sus componentes

Peligro Alta Tension: riesgos de shocks eléctricos

Instrumento con doble aislamiento

Tensién CA y/o Corriente CA
Tension CA y/o Corriente CC

| QER>>

Referencia de tierra

Este simbolo presente en el instrumento indica que el mismo es capaz de emitir
un puntero Laser en Clase 2. No apunte la radiacion hacia los ojos a fin de
prevenir dafos fisicos a las personas

>+
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1.1.

1.2

INSTRUCCIONES PRELIMINARES
Este instrumento ha sido disefiado para una utilizacion en un ambiente con nivel de
polucion 2.
Puede ser utilizado para medidas de TENSION y CORRIENTE sobre instalaciones con
categoria de medida CAT IV 600V, CAT Il 1000V
Le sugerimos que siga las reglas normales de seguridad previstas por los
procedimientos para trabajos bajo tension y a utilizar los DPI orientados a la proteccion
contra corrientes peligrosas y a proteger el instrumento contra una utilizaciéon
incorrecta
En el caso en el que la falta de indicacion de la presencia de tension pueda constituir
riesgo para el usuario efectie siempre una medida de continuidad antes de la medida
de tension para confirmar la correcta conexion y estado de las puntas
Solo las puntas de prueba en dotacion con el instrumento garantizan los estandares de
seguridad. Estas deben estar en buenas condiciones y sustituidas, si fuera necesario,
por un modelo idéntico.
No efectie medidas sobre circuitos que superen los limites de tension especificados.
No efectie medidas en condiciones ambientales fuera de las limitaciones indicadas en
el§7.2
Controle que la bateria esta insertada correctamente
Controle que el visualizador LCD vy el selector indiquen la misma funcién

. DURANTE EL USO

Le rogamos que lea atentamente las recomendaciones y las instrucciones siguientes:

ﬁ La falta de observacion de las Advertencias y/o Instrucciones puede dafar

1.3.

el instrumento y/o sus componentes o ser fuente de peligro para el
operador.

Antes de accionar el selector, desconecte las puntas de prueba del circuito en examen.
Cuando el instrumento esta conectado al circuito en examen no toque nunca ningun
terminal sin utilizar.

Evite la medida de resistencia en presencia de tensiones externas; aunque el
instrumento esta protegido, una tension excesiva podria causar fallos en el
instrumento.

Si, durante una medida, el valor o el signo de la magnitud en examen se mantienen
constantes controle si esta activada la funcion HOLD (retencion).

DESPUES DEL USO
Cuando termine las medidas, posicione el selector en OFF para apagar el instrumento.
Si prevé no utilizar el instrumento por un largo periodo retire la bateria.
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1.4. DEFINICION DE CATEGORIA DE MEDIDA (SOBRETENSION)

La norma IEC/EN61010-1: Prescripciones de seguridad para aparatos eléctricos de
medida, control y para uso en laboratorio, Parte 1: Prescripciones generales, definicion de
categoria de medida, comiunmente llamada categoria de sobretensién. En el § 6.7.4:
Circuitos de medida, indica:

Los circuitos estan divididos en las categorias de medida:

La Categoria de medida IV sirve para las medidas efectuadas sobre una fuente de
una instalacién a baja tension.

Ejemplo: contadores eléctricos y de medidas sobre dispositivos primarios de proteccion de las
sobrecorrientes y sobre la unidad de regulacion de la ondulacion.

La Categoria Ill de medida sirve para las medidas efectuadas en instalaciones
interiores de edificios

Ejemplo: medida sobre paneles de distribucion, disyuntores, cableados, incluidos los cables,
los embarrados, los interruptores, las tomas de instalaciones fijas y los aparatos destinados al
uso industrial y otra instrumentacion, por ejemplo los motores fijjos con conexionado a
instalacion fija.

La Categoria de medida Il sirve para las medidas efectuadas sobre circuitos
conectados directamente a una instalacion de baja tension.

Por ejemplo medidas sobre instrumentaciones para uso doméstico, utensilios portatiles e
instrumentos similares.

La Categoria | de medida sirve para las medidas efectuadas sobre circuitos no
conectados directamente a la RED de DISTRIBUCION.

Ejemplo: medidas sobre no derivados de la RED y derivados de la RED pero con proteccion
particular (interna). En este Ultimo caso las necesidades de transitorios son variables, por este
motivo (OMISSIS) se requiere que el usuario conozca la capacidad de resistencia a los
transitorios de la instrumentacion.
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2. DESCRIPCION GENERAL
El instrumento incluye las siguientes caracteristicas:

Funcion Multimetro

Tension CC / CA/ CA+CC TRMS

Corriente CC / CA/ CA+CC TRMS

Corriente CC / CA/ CA+CC TRMS con transductor de pinza
Resistencia y Prueba de continuidad

Prueba de diodos

Capacidades

Frecuencia

Duty Cycle (ciclo de trabajo

Temperatura con sonda tipo K

Funcion Data Logger y visualizacion gréficos de las medidas
Guardado imagenes BMP en tarjeta micro SD externa

Funcién Termocémara

Medida de temperatura por infrarrojos con rango de —20°C a 260°C
3 cursores de medida (central fijo + punto caliente + punto frio)
Emisividad de los materiales seleccionable entre 0.01 y 1.00
Frecuencia imagen: 50Hz

5 paletas colores seleccionables

Obtencion automatica puntos caliente/frio de la imagen

Guardado imagenes BMP en tarjeta micro SD externa

Resolucién sensor IR: 80x80pxl

Conexion Bluetooth para comunicacion con dispositivos moviles a través de la APP
HTMercury

e Puntero laser y linterna incorporada

Cada una de estas funciones puede ser seleccionada a través de un selector dedicado.
Hay ademas teclas de funcién (ver el § 4.2), barra grafica analdgica y visualizador color
LCD TFT de alto contraste. El instrumento estd ademas dotado con la funcién de
Autoapagado que apaga automaticamente el instrumento después de un periodo de
tiempo (programable) sin utilizar.

2.1. INSTRUMENTOS EN VALOR MEDIO Y EN VERDADERO VALOR EFICAZ

Los instrumentos de medida de magnitudes alternas se dividen en dos grandes familias:

¢ Instrumentos de VALOR MEDIO: instrumentos que miden el valor de la onda en la
frecuencia fundamental (50 o 60 HZ)

e Instrumentos de verdadero VALOR EFICAZ también llamados TRMS (True Root Mean
Square value): instrumentos que miden el verdadero valor eficaz de la magnitud en
examen.

En presencia de una onda perfectamente sinusoidal las dos familias de instrumentos
proporcionan resultados idénticos. En presencia de ondas distorsionadas en cambio las
lecturas difieren. Los instrumentos de valor medio proporcionan el valor eficaz de la onda
fundamental, los instrumentos de verdadero valor eficaz proporcionan en cambio el valor
eficaz de la onda entera, armodnicos incluidos (dentro de la banda pasante del
instrumento). Por lo tanto, midiendo la misma magnitud con instrumentos de ambas
familias, los valores obtenidos son idénticos solo si la onda es puramente sinusoidal, si en
cambio esta fuera distorsionada, los instrumentos de verdadero valor eficaz proporcionan
valores mayores respecto a las lecturas de instrumentos de valor medio.
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3. PREPARACION A LA UTILIZACION

3.1. CONTROLES INICIALES

El instrumento, antes de ser suministrado, ha sido controlado desde el punto de vista
eléctrico y mecanico. Han sido tomadas todas las precauciones posibles para que el
instrumento pueda ser entregado sin dafos.

Aun asi se aconseja, que controle someramente el instrumento para detectar eventuales
dafios sufridos durante el transporte. Si se encontraran anomalias contacte
inmediatamente con el distribuidor.

Se aconseja ademas que controle que el embalaje contenga todas las partes indicadas en
el 8 7.3.1. En caso de discrepancias contacte con el distribuidor.

Si fuera necesario devolver el instrumento, las rogamos que siga las instrucciones
reportadas en el § 7.

3.2. ALIMENTACION DEL INSTRUMENTO

El instrumento se alimenta mediante 1x7.4V bateria recargable Li-ION incluida en
dotacién. Cuando la bateria esta descargada el simbolo ‘¥ se muestra en pantalla.
Para la recarga de la bateria vea el § 6.1.

3.3. ALMACENAMIENTO

Para garantizar medidas precisas, después de un largo periodo de almacenamiento en
condiciones ambientales extremas, espere a que el instrumento vuelva a las condiciones
normales (ver el § 7.2).
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4. NOMENCLATURA
4.1.

e

= 1=

U mMeERcURY |

13:17

f HOLD

230.4

0 100 200 300 400 500 600

VA

MAX« | RELA | PicO »

THERMAL MULTIMETER,

DESCRIPCION DEL INSTRUMENTO

MAX 10A CAT Il 1000V
ZAN CAT IV 600V *

Q@

LEYENDA:

11. Terminal

1. Detector de tension CA
2. Visualizador LCD

3. Tecla MENU

4. Tecla MODE

5.
6
7
8
9
1

Tecla HOLD/ESC

. Tecla RANGE
. Tecla IR/=mqz
. Selector funciones

Terminal de entrada 10A

0.Terminal de entrada

L vhzoeQcapamt)
de entrada
MApA

12. Terminal de entrada COM

Fig. 1. Descripcion parte delantera del instrumento
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LEYENDA:

1. Hendidura insercion
correa

Lente termocamara
Selector proteccion lente
Puntero laser

Linterna LED blanca
Soporte instrumento
Tornillo de fijacion hueco
bateria

®

®©®

Noobkwh

Fig. 2: Descripcion parte posterior del instrumento

LEYENDA:

1. Tapa hueco bateria

. Tornillo fijacion
hueco bateria

. Bateria interna

. Fusibles de
proteccion

5. Hueco bateria

. Ranura insercion
tarjeta micro SD

Fig. 3: Descripcion partes internas del instrumento
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4.2. DESCRIPCION DE LAS TECLAS DE FUNCION

4.2.1. TeclaHOLD/ESC

La pulsacion de la tecla HOLD/ESC activa el bloqueo del valor de la magnitud mostrada
en pantalla. A la pulsacion de tal tecla el mensaje “HOLD” aparece en el visualizador.
Pulse nuevamente la tecla HOLD/ESC para salir de la funcion. Para el guardado del valor
en pantalla vea el § 4.3.4.

La tecla HOLD/ESC permite también salir del menu de programacion volviendo a la
pantalla principal de medida del instrumento y reinicia el encendido del visualizador con el
instrumento en modalidad autoapagado.

4.2.2. Tecla RANGE

Pulse la tecla RANGE para activar el modo manual deshabilitando la funcién Autorango.
El simbolo “Manual Range” aparece en el visualizador. En modo manual pulse la tecla
RANGE para cambiar el rango de medida notando el desplazamiento del relativo punto
decimal y el valor de fondo escala de la barra gréafica. La tecla RANGE no esta activa en
las posiciones Pt ) ,@Type Ky 10A=S. En modo Autorango el instrumento selecciona la
proporcion mas adecuada para efectuar la medida. Si una lectura es mas alta que el valor
maximo medible, la indicacion "OL" aparece en el visualizador. Pulse la tecla RANGE
durante al menos un segundo para salir del modo manual y reiniciar el modo Autorango.

4.2.3. Tecla MODE

La pulsacién de la tecla MODE permite la seleccion de una doble funcion presente en el
selector. En particular este esta activo en la posicion QCAP-»+) para la seleccién de las
medidas de prueba de diodos, la prueba de continuidad, capacidades y la medida de

resistencia, en la posicion &TypeK para la seleccion de la medida de temperatura en
°C,°F o K, Hz% para la seleccién de las medidas de frecuencia y ciclo de trabajo, V=
para la seleccién de las medidas “mV="y “V= (CA+CC)” (ver § 4.3.3), VALHz% para la
seleccidn de las medidas de tension CA, frecuencia tension CA y ciclo de trabajo tension
CA, 10A=S, mMA=S y 4 A= para la seleccion de las medidas de corriente CA, CC y
AZ=(CA+CC), para la seleccién de las medidas de corriente CA, CC y AZ=(CA+CC)mV=,

LoZV=S, mA=Z, uA=T Y @ para la seleccion de las medidas CA, CC y CA+CC con uso de
transductores de pinza (ver § 5.10).

En la posicion @ la pulsacion prolongada (>2s) de la tecla MODE permite la seleccién del
tipo de pinza Estandar (ﬁ.) o bien Flexible (?)

4.2.4. Tecla IR/=aq:

La pulsacion de la tecla IR/=ag= permite activar la visualizacién de la seccién multimetro o
de la combinacion multimetro + imagen termografica (ver § 5.12).

La pulsacion prolongada (>2s) de la tecla IR/=a€= permite el encendido/apagado de la
linterna interna LED blanca (ver Fig. 2 — parte 5)

4.2.5. Tecla MENU

La tecla MENU, formada por el conjunto de las teclas “=" y A ,», V¥, <4, permite entrar en
la seccién de programacion del instrumento a fin de configurar tanto los parametros de
sistema como los ligados a la obtencidn de la imagen termogréfica (ver § 4.3.8).
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MERCURY
4.3. DESCRIPCION FUNCIONES INTERNAS
4.3.1. Descripcion visualizador parte Multimetro
- - 137 |CBE 137 |CmE 13:17
’ HOLD VA ’ HOLD VA ’ HOLD Va
Auto Range
0 100 200 300 400 500 600 Max 228!7 VN Prasx 322l1 VN
o win 2285 v pmin 3229 v~
MAx « | GuaRa [ PicO» MAX« | GuARa | PICO» MAX « | GuARa [ Pico »
Fig. 4: Descripcion simbolos visualizador
Simbolo Descripcion
Q Tarjeta micro SD presente en el instrumento
I | Indicacién nivel de carga bateria
13.17 Indicacion hora actual de sistema
HOLD Indicacién funcién Data HOLD (retencién) activa
Vo Indicacion funcién actualmente seleccionada
228.5 Indicacién valor medido
Auto Range |Indicacién funcién Autorango activa

Manual Range

Indicacion funcion Rango Manual activa

Indicacion presencia tension elevada

0 100 200
LT e
—

Indicacién barra grafica analégica

Max Indicacién valor Maximo de la magnitud medida

Min Indicacion valor Minimo de la magnitud medida

Pmax Indicacién valor de Pico Maximo de la magnitud medida

Pmin Indicacion valor de Pico Minimo de la magnitud medida
MAX <« Activacion MAX/MIN con Tecla flecha <«
REL A Activacion funcion Relativa REL con Tecla flecha A
PICO » Activacion Picos Pmax/Pmin con Tecla flecha p>

SALVA A Activaciéon guardado imagen con Tecla flecha A
T Activacién medida ciclo de trabajo
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4.3.2. Descripcion visualizador parte Termocamara

= [{H @ E=0.95 °C
5:29.3
H:41.

Fig. 5: Descripcion simbolos presentes en pantalla

Simbolo Descripcion
E=0.95 Valor configurado de la emisividad del objeto (ver § 4.3.8)
°C Indicacion unidad de medida temperatura
S Indicacion temperatura asociada al cursor fijo central
H Indicacidon temperatura del punto mas caliente (Hot) de la imagen
C Indicacion temperatura del punto mas frio (Cold) de la imagen
21.9,41.1 Indicacion niveles de temperatura de la imagen IR
Paleta Indicacioén paleta colores (ver § 4.3.8)
GB Indicacion conexion Bluetooth activa (ver 8§ 5.13)

4.3.3. Medida Corriente y Tension CA+CC

El instrumento es capaz de medir la eventual presencia de componentes alternas
sobrepuestas a una genérica tension o corriente continua. Esto puede ser de utilidad en la
medida de las sefiales impulsivas tipicas de cargas no lineales (ej.: soldadores, hornos
eléctricos, etc.).

1. Seleccione la posiciones V=, 10A=Z, mMA=Z, pA=T 0 Q

2. Pulse la tecla MODE seleccionando las modalidades “V==",* AZ=", “mA==" 0 “nA==" (ver
Fig. 6)

3. Siga las instrucciones operativas mostradas enlos § 5.1 0 § 5.8

- - 37| (CEE 13:17

10008 AN

228.3 100.0

Auto Range Manual Range

99.2 - o1.7 »
220.5 v 85.6 ~

MAx« | ReLa | MAx« | ReLa |
Fig. 6: Descripcion medida tension y corriente CA+CC
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4.3.4. Guardado resultado de la medida

(- Y- 137 |ICmE 13:17
’ VA ’ HOLD VA
Auto Range Auto Range
o 100 200 300 400 500 600 o 100 200 300 400 500 600
Bonnbinaslinnnly 1 L linaal Bonnbinaslinnnly 1 L linaal
max« [ RELa [ PicO» MAx « | GuaRa [ PicO»

Fig. 7: Guardado valor fijado en pantalla

. Pulse la tecla HOLD/ESC para fijar el resultado. El mensaje “HOLD” aparece en el
visualizador y la tecla REL A se convierte en SALVA A (ver Fig. 7)

. Pulse la tecla A para guardar el dato en la tarjeta micro SD insertada en el
instrumento como imagen BMP o bien nuevamente HOLD/ESC para salir de la funcién
. Entre en el Menu general para volver a ver el resultado guardado (ver § 4.3.8)

4.3.5. Medida Relativa

(- Y- 137 |ICmE 13:17

2285 0.3

Auto Range

o e e | O 2089 v
- 228.8 v

max« [ RELa [ PicO» Max« | ReELa [ Pico

Fig. 8: Medida relativa

. Pulse la tecla REL A para entrar en la medida relativa (ver Fig. 8 — parte derecha). El
instrumento pone a cero el visualizador y guarda el valor mostrado como valor de
referencia al cual sera referidas las medidas sucesivas. El simbolo “A” se muestra en
el visualizador. Las funciones “MAX/MIN” y “PICO” no estan activas en esta modalidad
. Pulse la tecla HOLD/ESC para fijar el resultado. El mensaje “HOLD” aparece en el
visualizador y la tecla REL A se convierte en SALVA A

. Pulse la tecla A para guardar el dato en la tarjeta micro SD insertada en el
instrumento como imagen BMP o bien nuevamente HOLD/ESC para volver a la
funcion REL

. Pulse nuevamente la tecla REL A o gire el selector para salir de la funcién
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4.3.6. Medida MIN/MAXy PICO

oo

- - 137 |CBE 137 |CmE 13:17

’ HOLD VA ’ HOLD VA ’ HOLD VA

228.5  228.7 228.8

Auto Range

o owowomow | " 80 v || 3221 w

MAX < ‘ GUAR.A 1 PICO » MAX < ‘ GUAR A 1 PICO » MAX < ‘ GUAR.A 1 PICO »

Fig. 9: Medida MAX/MIN y PICO

Pulse la tecla MAX <« para entrar en la medida de los valores MAX y MIN de la
magnitud en examen (ver Fig. 9 — parte central). Los simbolos “MAX” y “MIN” se
muestran en pantalla

Los valores se actualizan automaticamente en el instrumento al superar los mostrados
(mayores para MAX, menores para MIN)

Pulse la tecla HOLD/ESC para fijar el resultado. El mensaje “HOLD” aparece en el
visualizador y la tecla REL A se convierte en SALVA A

Pulse la tecla A para guardar el dato en la tarjeta micro SD insertada en el
instrumento como imagen BMP o bien nuevamente HOLD/ESC para volver a la
funcion MAX/MIN

Pulse nuevamente la tecla MAX <« o gire el selector para salir de la funcion

Pulse la tecla PICCO P para entrar en la medida de los valores de Pico de la magnitud
en examen (ver Fig. 9 — parte derecha). Los simbolos “Pmax” y “Pmin” se muestran en
el visualizador y los valores se actualizan con las mismas modalidades de la funcion
MAX/MIN

. Pulse la tecla HOLD/ESC para fijar el resultado. El mensaje “HOLD” aparece en el

visualizador y la tecla REL A se convierte en SALVA A

Pulse la tecla A para guardar el dato en la tarjeta micro SD insertada en el
instrumento como imagen BMP o bien nuevamente HOLD/ESC para volver a la
funcion PICO

Pulse nuevamente la tecla PICCO P o gire el selector para salir de la funciéon

4.3.7. Deteccion presencia de tension CA sin contacto

1.
2.

c e Use previamente el sensor NCV sobre una fuente CA conocida a fin de

verificar el correcto funcionamiento del sensor
e El espesor del aislamiento del cable y la distancia desde la fuente pueden
influenciar la operacion

Encienda el instrumento en cualquier posicion del selector
Acerque el instrumento a una fuente CA y note el encendido del LED rojo en la parte
superior (ver Fig. 1 — parte 1) que evidencia la presencia
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4.3.8. Menu general del instrumento

1.

2.

Pulse la tecla MENU “=” para encender el ment general del instrumento
- - 1317 |[CBE 13:17

& Unidad Temp °c @ Idioma >
,ﬁa Medida > {C:J} Config ?
|IW1] Emisividad 0.95 @ Fecha/Hora >
f\[ Registro > Memoria >
@ Idioma > A‘E_ Informacién >
{@} Config > O Conf. Defecto >

Fig. 10: Menu general del instrumento

Use las teclas flecha A o V¥ para la seleccién de los textos del menud y las teclas
flecha P, € para la seleccion de los parametros y para entrar/salir de las sub-
secciones internas

Comando Paleta

3.

4.

5.

Seleccione el texto “Paleta” y pulse la tecla == para la eleccion de la paleta de colores
para usar en la funcionalidad Termocamara

Utilice la tecla flecha P o la tecla == para la seleccion entre las opciones: Hierro,
Arcaoiris, Gris, Gris Invertido, Pluma

Pulse la tecla flecha 4, la tecla 2= o la tecla HOLD/ESC para confirmar y salir del
menu general

Comando Unidad Temp

6.

7.

8.

Seleccione el texto “Unidad Temp” y pulse las teclas 2= o P> para habilitar la eleccion
de la unidad de medida de la temperatura a usar en la funcionalidad Termocamara y
Temperatura con sonda K (el parametro se identifica en gris)

Utilice las teclas flecha A o V¥ para la seleccion de las opciones: °C (Celsius), °F
(Fahrenheit) o K (Kelvin)

Pulse la tecla flecha 4, la tecla == o la tecla HOLD/ESC para confirmar y salir del
menu general

Comando Medida

9.

Seleccione el texto “Medida” y pulse la tecla = o P para habilitar la
activacion/desactivacion de los cursores asociados al punto mas “caliente” o mas “frio”
en la imagen termografica (ver Fig. 11)

- - 1317 |[CBE 13:17

bﬁ_., """'Edfda < bﬁ_' "Medida

Temp. Max Temp. Max __EF

!

Temp. Min (oN Temp. Min OFF)

Fig. 11: Menu Medida
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10.Utilice la tecla flecha P para la seleccion de las opciones: ON (activacion), OFF
(desactivacion)

11.Pulse la tecla flecha 4, la tecla == o la tecla HOLD/ESC para confirmar y salir del
menu general

Comando Emisividad

12. Seleccione el texto “Emisividad” y pulse las teclas 2= o P para configurar el valor del
parametro Emisividad a usar en la funcionalidad Termocamara

13. Utilice las teclas flecha A o ¥ para la seleccidn del valor dentro del rango: 0.01 + 1.00

14.Pulse la tecla flecha 4, la tecla == o la tecla HOLD/ESC para confirmar y salir del
menu general

Comando Registro

Este comando permite configurar los parametros y activar el registro de los valores de las

magnitudes medidas por el instrumento en funcionalidad Multimetro. Para las

instrucciones operativas vea el § 5.11.

Comando Idioma

15. Seleccione el texto “ldioma” y pulse las teclas == o P para habilitar la eleccion del
idioma

16.Utilice las teclas flecha A o V¥ para la seleccion del idioma entre las opciones
disponibles

- - 13:17
@ Idioma <
English

Italian

Deutsch

French

Portugués

Fig. 12: Menu Idioma
17.Pulse la tecla flecha 4, la tecla = o la tecla HOLD/ESC para confirmar y salir del
menu general
Comando Config
18. Seleccione el texto “Config” y pulse las teclas == o P para la visualizacién de las
configuraciones de sistema. La siguiente pantalla se muestra en el visualizador:

- - 13:17

@} Config <
—
Sonido teclas ﬂ‘

Bluetooth OFF
Laser OFF
Luminosidad 60%
Autoapagado OFF

Fig. 13: Menu Configuraciones
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19. Utilice las teclas flecha A o V¥ y las teclas == o P> para la seleccion de las siguientes
opciones:
» Sonido teclas - activacion/desactivacion del sonido asociado a la pulsacion de

las teclas de funcion

Bluetooth - activacién/desactivacién conexién Bluetooth (ver § 5.13)

Laser - activacion/desactivacion puntero laser

Luminosidad -> configuracion nivel de contraste del visualizador

Autoapagado - desactivacion (OFF) y activacion (15min, 30min, 60min) del

autoapagado del instrumento

20.Pulse la tecla flecha «, la tecla = o la tecla HOLD/ESC para confirmar y salir del
menu general

Comando Fecha/Hora

21.Seleccione el texto “Fecha/Hora” y pulse la tecla == o P para la configuracion de la
fecha/hora de sistema. La siguiente pantalla se muestra en el visualizador:

- - 13:17

@ Fecha/Hora <

VVVY

Ao

Mes

17

12

Dia

13

Hora

13

Min

17

24h \ON

Fig. 14: Menu Fecha/Hora

22.Utilice las teclas A o V¥ y las teclas == o P para la seleccién/configuracion de la
fecha/hora en los formatos:
» Europeo = opcidén 24h (ON)
» Americano (visualizacién AM/PM) - opcion 24h (OFF)

23.Pulse la tecla flecha 4, la tecla == o la tecla HOLD/ESC para confirmar y salir del
menu general

Comando Memoria (rellamada y borrado imagenes)

24.Seleccione el texto “Memoria” y pulse la tecla 3= o P para acceder al area de
memoria (tarjeta micro SD insertada) en la cual es posible rellamar y borrar las
imagenes guardadas. La siguiente pantalla se muestra en el visualizador:

=4 13:17
Memoria <
Borrar foto

Fig. 15: menu Memoria
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25. Utilice las teclas A o ¥ y las teclas == o P> para la seleccion de la opcion “Rellamar
foto”. Las siguientes pantallas (correspondientes a la ultima imagen gquardada) se
muestran en el visualizador:

- - 13:17

HOLD VA

228.1

wac 2287 v~
Min 228.5 vV~

< AnM221172241bmp > | 171212172130bmp >
Fig. 16: Rellamada imagenes en pantalla

26. Utilice las teclas flecha € o P per rellamar la imagen deseada entre las guardadas en
la tarjeta micro SD. La imagen se guarda en el formato “AAMMGGHHMMSS.bmp” del
cual se puede extraer el momento exacto de guardado

27.Pulse la tecla == sobre la imagen rellamada. Las pantallas de Fig. 18 se muestran en
el visualizador

- - 13:17 - - 13:17

HOLD VA

228.1

v 228.7 v

HOLD VA

228.1

w2087 v
w2085 v w2085 v

& Borrar > { Si No >
Fig. 17: Borrado y compartido de imagenes rellamadas

28. Utilice las teclas flecha € o P para seleccionar la opcién “Borrar” y confirme con la
tecla ==

29. Utilice las teclas flecha € o » para confirmar (Si) o cancelar (No) la operacién de
borrado de la imagen

30. Utilice las teclas flecha € o P para seleccionar la opcion “Compartir” (disponible sélo
para capturas de imagenes IR) para compartir la imagen sobre el dispositivo movil a
través de la APP HTMercury y la conexién Bluetooth (ver § 5.13)

31. Utilice las teclas A o V¥ y las teclas == o P> para la seleccién de la opcion “Borrar foto”
(ver Fig. 15). La siguiente pantalla se muestra en el visualizador:
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- - 13:17
Memoria <
Borrar todos =
foto?

Fig. 18: Borrado de todas las imagenes guardadas

32.Utilice las teclas flecha € o P para confirmar (Si) o cancelar (No) la operacion de
borrado de todas las imagenes guardadas

33.Pulse la tecla flecha 4, la tecla == o la tecla HOLD/ESC para confirmar y salir del
menu general

Comando Informacién

34.Seleccione el texto “Informacion” y pulse las teclas == o P para la visualizacion de la
informacion en el instrumento (versién Hardware y Firmware)

- - 13:17

Informazioni <

Hardware: v2.00

Firmware: Vi1

Fig. 19: Menu Informacion

35.Pulse la tecla flecha 4, la tecla == o la tecla HOLD/ESC para confirmar y salir del
menu general

Comando Conf:Defecto
36.Seleccione el texto “Conf.Defecto” y pulse las teclas 2= o P para reiniciar (reset) las
condiciones por defecto (fabrica) del instrumento
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J

= 13:17

Registro >

Volver param
Defacto?

alala|=

'.l

O Conf. Defecto >

Fig. 20: Pantalla reinicio condiciones por defecto

37.Utilice las teclas flecha € o P para confirmar (Si) o cancelar (No) la operacién de reset
38.Pulse la tecla == o la tecla HOLD/ESC para confirmar o salir del men( general
39.La operacion no borra los datos guardados en la tarjeta micro SD
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5. INSTRUCCIONES OPERATIVAS
5.1. MEDIDA DE TENSION CC, CA+CC

© N o

ﬁ La maxima tensién CC de entrada es de 1000V. No mida tensiones que

excedan los limites indicados en este manual. La superacion de los limites
de tension podria causar shocks eléctricos al usuario y dafos al

instrumento.
ﬁrﬁm MERCURY \h
=17)
V=
24.00

g W W w0 = ®

Fig. 21: Uso del instrumento para medida de Tension CC, CA+CC

Seleccione la posicion V==

Inserte el cable rojo en el Terminal de entrada &VHZ%QCAPQ-N-")) y el cable negro
en el Terminal de entrada COM

Posicione la punta roja y la punta negra respectivamente en los puntos a potencial
positivo y negativo del circuito en examen (ver Fig. 21). El valor de la tensién se
muestra en el visualizador

Si en el visualizador se muestra el mensaje "OL" seleccione un rango mas elevado.

La visualizacion del simbolo "-" en el instrumento indica que la tension tiene sentido
opuesto respecto a la conexion de Fig. 21.

Para el uso de las funciones HOLD y RANGE vea el § 4.2

Para el guardado del resultado de medida ver § 4.3.4

Para la medida CA+CC vea el § 4.3.3 y para el uso de las funciones internas vea el §
4.3.3
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5.2. MEDIDA DE TENSION CA

ATENCION

La méaxima tensién CA de entrada es de 1000V. No mida tensiones que
CE excedan los limites indicados en este manual. La superacion de los limites

de tension podria causar shocks eléctricos al usuario y dafos al
instrumento.

M

230.4

Auto Range

0 100 200 00 400 %00 60
banvabyasitsrsbindiasdnstisnbaslutbinl

waxe | reLa | Picow

THERMAL MULTIMETER

Fig. 22: Uso del instrumento para medida de Tension CA
1. Seleccione la posicion VacsHz%. Verifique la presencia de una fuente CA (ver 8§ 4.3.7)

2. Inserte el cable rojo en el Terminal de entrada &VHz%QCAPQ-N-")) y el cable negro
en el Terminal de entrada COM

3. Posicione la punta roja y la punta negra respectivamente en los puntos del circuito en
examen (ver Fig. 22). El valor de la tension se muestra en el visualizador

4. Si en el visualizador se muestra el mensaje "OL" seleccione un rango mas elevado

5. Pulse la tecla MODE para seleccionar las medidas “Hz” o “%” a fin de visualizar los

valores de la frecuencia y del ciclo de trabajo de la tension de entrada. La barra grafica

no esta activa en estas funciones

Para el uso de las funciones HOLD y RANGE vea el § 4.2

Para el guardado del resultado de medida ver § 4.3.4

Para el uso de las funciones internas vea el § 4.3

© N
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5.3. MEDIDA DE FRECUENCIA Y DUTY CYCLE

La méxima tension CA de entrada es 1000V. No mida tensiones que
excedan los limites indicados en este manual. La superacion de los limites
de tension podria causar shocks eléctricos al usuario y dafios al

50.00 50.00

Aute Raage Auto Range

- 10.00 =

Fig. 23: Uso del instrumento para medida de Frecuencia y Duty Cycle

Seleccione la posicion Hz%

Pulse la tecla MODE para seleccionar las medidas “Hz” o “%” a fin de visualizar los
valores de la frecuencia y del ciclo de trabajo (simbolo “_I'L” presente en pantalla) de
la sefial de entrada

Al

3. Inserte el cable rojo en el Terminal de entrada &VHZ%QCAPQ-H-")) y el cable negro
en el Terminal de entrada COM

4. Posicione la punta roja y la punta negra respectivamente en los puntos del circuito en

examen (ver Fig. 23). El valor de la frecuencia (Hz) o ciclo de trabajo (%) se muestra

en el visualizador. La barra grafica no esta activa en estas funciones

Para el uso de las funciones HOLD y RANGE vea el § 4.2

Para el guardado del resultado de medida ver § 4.3.4

Para el uso de las funciones internas vea el § 4.3

N o g
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5.4. MEDIDA DE RESISTENCIA'Y PRUEBA DE CONTINUIDAD

S

© N

2 Antes de efectuar cualquier medida de resistencia asegurese de que el

circuito en examen no esté alimentado y que eventuales condensadores
presentes estén descargados.

e

100.0

Auto Range

0 W0 M0 N0 40 80 60

max4 | REL &
THERMAL MULTIMETE

Fig. 24: Uso del instrumento para medida de Resistencia y Prueba de Continuidad

Seleccione la posicion Q-»+)) CAP

Inserte el cable rojo en el Terminal de entrada &VHZ%QCAPQ-N-")) y el cable negro
en el Terminal de entrada COM

Posicione las puntas en los puntos deseados del circuito en examen (ver Fig. 24). El
valor de la resistencia se muestra en pantalla

Si en el visualizador se muestra el mensaje "OL" seleccione un rango mas elevado
Pulse la tecla MODE para seleccionar la medida “))' relativa a la prueba de
continuidad y posicione las puntas en los puntos deseados del circuito en examen

El valor de la resistencia (sélo indicativo) se muestra en pantalla expresado en Q y el
instrumento emite una sefal acustica si el valor de la resistencia resulta <50Q

Para el uso de las funciones HOLD y RANGE vea el § 4.2

Para el guardado del resultado de medida ver § 4.3.4

Para el uso de las funciones internas vea el § 4.3

ES-23



LNHT] MERCURY

5.5.

A

oo

© N

2 Antes de efectuar cualquier medida de resistencia asegurese de que el

PRUEBA DE DIODOS

ATENCION

circuito en examen no esté alimentado y que eventuales condensadores
presentes estén descargados.

U meErcuRY |
ceE 1317

0.575

Auto Range

o 1 2 3
Tocodovncboone b e bl
—

MAX 4 l REL & ]
THERMAL MULTIMETER,

[ WHz%A Y]

—I 8 m«l cnr

Fig. 25: Uso del instrumento para la Prueba de Diodos
Seleccione la posicion Q»+) CAP

. Pulse la tecla MODE para seleccionar la medida “»t+”

Inserte el cable rojo en el Terminal de entrada &VHZ%QCAPQ-N-")) y el cable negro
en el Terminal de entrada COM

Posicione las puntas en los extremos del diodo en examen (ver Fig. 25) respetando las
polaridades indicadas. El valor de la tension de umbral en polarizacién directa se
muestra en el visualizador

Si el valor de la tension de umbral es OmV la unidon P-N del diodo esta en cortocircuito
Si el instrumento muestra el mensaje "OL" los terminales del diodo estan invertidos
respecto a lo indicado en Fig. 25 o bien la union P-N del diodo esta dafiada

Para el uso de las funciones HOLD y RANGE vea el § 4.2

Para el guardado del resultado de medida ver § 4.3.4

Para el uso de las funciones internas vea el § 4.3
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5.6. MEDIDA DE CAPACIDADES
ATENCION

condensadores, retire la alimentacion del circuito en examen y deje
descargas todas las capacidades presentes en este. En la conexion entre
el multimetro y el condensador en examen respete la correcta polaridad

i Antes de realizar medidas de capacidades sobre circuitos o

(cuando se requiera).
4/ UaT mMercuRY
[ = 13:47

40.00

Auto Range

Fig. 26: Uso del instrumento para medida de Capacidades

Seleccione la posicion QO+ CAP
Pulse la tecla MODE hasta visualizar el simbolo “nF” en pantalla

A

3. Inserte el cable rojo en el Terminal de entrada &VHZ%QCAPQ-N-")) y el cable negro
en el Terminal de entrada COM

4. Pulse latecla RELA antes de realizar la medida (ver § 4.3.5)

5. Posicione las puntas en los extremos del condensador en examen respetando

eventualmente las polaridades positivas (cable rojo) y negativas (cable negro) (ver

Fig. 26). El valor se muestra en el visualizador. En funcion de la capacidad, el

instrumento podria tardar varios segundos antes de visualizar el valor final

correcto. La barra grafica no esta activa en esta funciéon

El mensaje "OL" indica que el valor de capacidades excede el valor maximo medible

Para el uso de las funciones HOLD y RANGE vea el § 4.2

Para el guardado del resultado de medida ver § 4.3.4

Para el uso de las funciones internas vea el § 4.3

© N
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5.

7. MEDIDA DE TEMPERATURA CON SONDA K

ATENCION

A Antes de efectuar cualquier medida de temperatura asegurese de que el
circuito en examen no esté alimentado y que eventuales condensadores
presentes estén descargados.

4/ Hii";‘anﬂ MEncunﬂ
°C

Auto Range

maxa | ReLa |

THERMAL MULTIMETER

TRMS

gy
rmj ) Jl

MAX 104 CAT Hi 1000V
o A oo |

Fig. 27: Uso del instrumento para medida de Temperatura

Seleccione la posicion &TypeK

2. Pulse la tecla MODE fino a visualizar el simbolo “°C” 0 “°F” en pantalla

3. Inserte el adaptador en dotacién en los terminales de entrada JLLVHZ%QCAPQ-N-"))

© N O

(polaridad +) y COM (polaridad -) (ver Fig. 27)

Conecte la sonda a hilo tipo K en dotacién o la termopar tipo K opcional (ver el § 7.3.2)
al instrumento a través del adaptador respetando las polaridades positiva y negativa.
El valor de la temperatura se muestra en el visualizador. La barra grafica no esta
activa en esta funcién

El mensaje "OL." indica que el valor de temperatura excede el valor maximo medible
Para el uso de las funciones HOLD y RANGE vea el § 4.2

Para el guardado del resultado de medida ver § 4.3.4

Para el uso de las funciones internas vea el § 4.3
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5.8.

=

w N

No o

8.

9.

CE (entrada mApA). No mida corrientes que excedan los limites indicados en

MEDIDA DE CORRIENTE CC, CA+CC

ATENCION

La maxima corriente CC de entrada es de 10A (entrada 10A) o bien 600mA

este manual. La superacion de los limites de corriente podria causar
shocks eléctricos al usuario y dafios al instrumento.

=
20. 00

Awio Range

nnnnnnnn

Fig. 28: Uso del instrumento para medida de Corriente CC y CA+CC

Retire la alimentacién al circuito en examen.

Seleccione la posicion pA=Z, mMA=C 0 10A=C para la medida de corriente CC

Inserte el cable rojo en el Terminal de entrada 10A o bien en el Terminal de entrada
mMAuA y el cable negro en el Terminal de entrada COM

Conecte la punta roja y la punta negra en serie al circuito del que se quiere medir la
corriente respetando la polaridad y el sentido de la corriente (ver Fig. 28)

Alimente el circuito en examen

El valor de la corriente CC se muestra en pantalla

Si en el visualizador se muestra el mensaje "OL" se ha alcanzado el valor maximo
medible

La visualizacion del simbolo "-" en pantalla indica que la corriente tiene sentido
opuesto respecto a la conexion de Fig. 28

Para el uso de las funciones HOLD y RANGE vea el § 4.2

10.Para el guardado del resultado de medida ver § 4.3.4
11.Para la medida CA+CC vea el § 4.3.3 y para el uso de las funciones internas vea el §

4.3.3
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5.9.

Pwn P

o

6.
7. Si en el visualizador se muestra el mensaje "OL" se ha alcanzado el valor maximo

8.

9.

CE (entrada mApA). No mida corrientes que excedan los limites indicados en

MEDIDA DE CORRIENTE CA

ATENCION

La maxima corriente CA de entrada es de 10A (entrada 10A) o bien 600mA

este manual. La superacion de los limites de corriente podria causar
shocks eléctricos al usuario y dafios al instrumento.

ﬁ —;.“g“ iy
5,67

Auto Range

i vl l shntanl
_

max4 | mea [ Pico e

THERMAL MULTIMETE]

Fig. 29: Uso del instrumento para medida de Corriente CA

Retire la alimentacion al circuito en examen.

Seleccione la posicion pA=Z, MA=Z 0 10A=C

Pulse la tecla MODE para seleccionar la medida “CA”

Inserte el cable rojo en el Terminal de entrada 10A o bien en el Terminal de entrada
MApA y el cable negro en el Terminal de entrada COM

Conecte la punta roja y la punta negra en serie al circuito del que se quiere medir la
corriente (ver Fig. 29)

Alimente el circuito en examen. El valor de la corriente se muestra en pantalla.

medible
Para el uso de las funciones HOLD, RANGE vea el § 4.2
Para el guardado del resultado de medida ver § 4.3.4

10.Para el uso de las funciones internas vea el § 4.3
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5.10. MEDIDA DE CORRIENTE CC, CA, CA+CC CON TRANSDUCTORES DE PINZA

ATENCION

e La maxima corriente medible en esta funcion es de 3000A CA o 1000A

CC. No mida corrientes que excedan los limites indicados en este manual

e EIl instrumento realiza la medida con el transductor de pinza flexible

F3000U (s6lo CA) o con otros transductores de pinza estandar de la

familia HT. Con transductores con el conector de salida Hypertac es
necesario el adaptador opcional NOCANBA para realizar la conexion

N:¢ 3

Fig. 30: Uso del instrumento para medida de corriente CA/CC con tranéductores de pinza

1. Seleccione la posicion @
2. Pulse de forma prolongada (>2s) la tecla MODE para seleccionar el tipo de pinza entre

las opciones ﬁ. (pinza estandar) o bien “Y” (pinza flexible F3000U)

3. Pulse la tecla MODE para seleccionar el tipo de medida “CC”, “CA” o “CA+CC” (sélo
para pinzas estandar)

4. Pulse la tecla RANGE para seleccionar en el instrumento el mismo rango configurado
sobre la pinza entre las opciones: 1000mA, 10A, 30A, 40A, 100A, 300A, 400A,
1000A, 3000A. Tal valor aparece en la parte superior central del visualizador

5. Inserte el cable rojo en el Terminal de entrada &VHZ%QCAPQ-N-")) y el cable negro
en el Terminal de entrada COM. Para modelos de transductores estandar (ver § 7.3.2)
con conector Hypertac use el adaptador opcional NOCANBA. Para informacién sobre
el uso de los transductores de pinza haga referencia al relativo manual de
instrucciones

6. Inserte el cable en el interior del toroidal (ver Fig. 30). El valor de la corriente se
muestra en pantalla

7. Si en el visualizador se muestra el mensaje "OL" se ha alcanzado el valor maximo
medible

8. Para el uso de la funcion HOLD vea el § 4.2

9. Para el guardado del resultado de medida ver § 4.3.4

10.Para la medida CA+CC vea el § 4.3.3. Para el uso de las funciones internas vea el §
4.3
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5.11. FUNCION DATA LOGGER
1. Encienda el instrumento girando el selector hasta la posicion deseada

Configuracion frecuencia de muestreo

2.

5.

6.
7.

Pulse la tecla MENU “:=”, seleccione el texto “Registro” y pulse la tecla P>. La pantalla
de Fig. 31 — parte izquierda se muestra en el visualizador

- - 1317 |CBE 1317 |CB 13:17
@ Paleta - j\j Registro < j\j Registro <
& Unidad Temp °C Inicio Registro Min 0

& Registro > Duracién b5
@ Idioma > Memoria >

{C}} Config > Borrar todos Registros

Fig. 31: Funcién data logger — Configuracion frecuencia de muestreo

Seleccione el texto “Interv. Muestra” (ver Fig. 31 — parte central) y pulse la tecla P
para la definicion de la frecuencia de muestreo del registro. La pantalla de Fig. 31 —
parte derecha se muestra en el visualizador

Utilice las teclas flecha A o ¥ para seleccionar los textos “Min” o0 “Seg” y pulse la
tecla 2= para entrar en la modalidad de configuracion. El valor presente adquiere color
negro

Utilice las teclas flecha A o ¥ para la configuracion de los valores comprendidos en
las frecuencias: 0 + 59sec y 0 + 15min

Pulse la tecla == para confirmar. Los valores configurados adquieren color blanco
Pulse la tecla « para volver a la pantalla precedente

Configuraciéon duracién registro

8.

Seleccione el texto “Duracion” (ver Fig. 32 — parte izquierda) y pulse la tecla p. La
pantalla de Fig. 32 — parte derecha se muestra en el visualizador

=4 1317 (CBE 13:17
\& Registro < \& Registro <
Inicio Registro Hora 0
Interv. Muestra > Seg 0
Memoria >
Borrar todos Registros

Fig. 32: Funcién data logger — Configuracion duracién registro
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9. Utilice las teclas flecha A o ¥ para seleccionar los textos “Hora”, “Min” 0 “Seg” y pulse
la tecla 2= para entrar en la modalidad de configuracion. El valor presente adquiere
color negro

10. Utilice las teclas flecha A o ¥ para la configuracién de los valores comprendidos en
las frecuencias: 0 + 10horas, 0 + 59min y 0 + 59sec

11.Pulse la tecla == para confirmar. Los valores configurados adquieren color blanco

12.Pulse la tecla « para volver a la pantalla precedente

Inicio v Fin reqgistro

13. Seleccione el texto “Inicio Registro” (ver Fig. 33 — parte izquierda) y pulse la tecla ==.
La pantalla de Fig. 33 — parte central en la cual aparecen la fecha/hora de inicio, el
tiempo restante y el nimero de las muestras adquiridas en tiempo real se muestra en
el visualizador. EI mensaje “Registro” aparece en la parte superior del visualizador
indicando el proceso en curso

=4 17| (CERE 0958 |CmE 09:58
j\f Registro < Registro VA Detenido VA
Rellamar
Interv. Muestra > i i
Tiempo Inicio: Tiempo Inicio:
Duracién > 18/04/06 09:58:26 18/04/06 09:58:26
Tiempo Rest: 00:00:30 Duracion: 00:01:00
Memoria > Muestras: 3 Muestras: 6
Borrar todos Registros | l STOP » | GUAR. 4 l CERRARM

Fig. 33: Funcion data logger — Inicio y Fin registro

14.Pulse la tecla > (STOP) para finalizar el registro en cualquier momento o bien espere
al desarrollo completo de la operacion

15.Al completar el proceso la pantalla de Fig. 33 — parte derecha se muestra en el
visualizador. Pulse la tecla A (GUAR.) para guardar el registro en la memoria interna
del instrumento o bien la tecla » (CERRAR)

Rellamada, visualizacion y borrado datos de reqistro

16. Seleccione el texto “Rellamar” (ver Fig. 34 — parte izquierda) y pulse la tecla :=. La
pantalla de Fig. 34 — parte derecha se muestra en el visualizador
e 13:17 (- 09:58
j\j Registro £ Rellamar VA
Inicio Registro
Interv. Muestra > i
Tiempo Inicio:
Duracién > 18/04/06 09:58:26
Duracion: 00:01:00
Memoria > Muestras: 6 #3
Borrar todos Registros TREND | BORRARA] CERRAR

Fig. 34: Funcion data logger — Rellamada en pantalla datos registro
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17.Pulse la tecla MODE (TREND) para visualizar en pantalla el grafico del registro y el
relativo desarrollo en el tiempo (Trend). La pantalla de Fig. 35 — parte izquierda se
muestra en el visualizador

Y= 10:30 C»H 10:30

VN 18/04/06 09:56:00 VN 18/04/06 09:56:00 Zoom x 1

240 240

200 \/\\/‘-\L/\/ 200 | \/\\,/-‘- |

160 160

120 120

40 40

|
80 } 80
|

; 00:00 00:40 . 01:20 ; 00:00 00:20 00:40
191.5 Va 09:56:50 191.5 Va 09:56:50
VOVER | zooms | cerraR VOVER | zooma | cERRAR
Fig. 35: Funcién data logger — Visualizacion grafico registro

18. Utilice las teclas 4 o P para desplazar el cursor sobre el grafico observando el valor
del dato muestreado y del relativo instante de muestreo en la parte inferior del
visualizador

19.Pulse la tecla A (ZOOM) para activar (si estuviera disponible) el Zoom de los valores
en el grafico (ver Fig. 35 — parte derecha) para aumentar la resolucion. La indicacion
“Zoom xY” en la cual Y = dimensién maxima de zoom aparece en la parte superior del
visualizador. Es posible un zoom X1 para al menos 10 puntos de medida, X2 para al
menos 20 puntos de medida, X3 para al menos 40 puntos de medida y asi
sucesivamente para un maximo de 6 operaciones de zoom

20.Pulse la tecla MODE (TREND) para volver a la pantalla precedente o la tecla
HOLD/ESC para volver a la pantalla normal de medida

21.Pulse la tecla A(BORRAR) para borrar el registro rellamado. La siguiente pantalla y el
mensaje “Borrar Registros?” se muestra en el visualizador

(- 09:58

Rellamar VN

230.8

Borrar Registros?

| BorRARA | CERRAR
Fig. 36: Funcién data logger — Borrado registro

22.Pulse nuevamente la tecla A(BORRAR) para confirmar la operacion o la tecla
HOLD/ESC para volver a la pantalla normal de medida
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Contenido de la memoria v borrado de todos los registros

23.Seleccione el texto “Memoria” (ver Fig. 37 — parte izquierda) y pulse la tecla p. La
pantalla de Fig. 37 — parte derecha se muestra en el visualizador

- - 1317 |[CBE 13:17

\& Registro < \& Registro <

Inicio Registro Num. Registros 2/16

Rellamar Memoria residual 98%
Interv. Muestra >
Duracién >

Borrar todos Registros

Fig. 37: Funcién data logger — Contenido memoria

24.El pardmetro “Num. Registros” indica cuantos registros han sido guardados en la
memoria interna. Es posible guardar hasta un maximo de 16 reqgistros. El parametro
“Memoria residual” indica el valor porcentual de memoria disponible para el guardado
de los registros

25.Pulse la tecla « para volver a la pantalla precedente

26. Seleccione el texto “Borrar todos Registros” (ver Fig. 38 — parte izquierda) y pulse la
tecla =. La pantalla de Fig. 38 — parte derecha se muestra en el visualizador

- - 1317 |[CBE 13:17

\& Registro < l& Registro <

'S ~

Inicio Registro
Rellamar

— Borrar todos
Interv. Muestra > Registros
Duracién >
Memoria > L g m )

Borrar todos Registros Borrar todos Registros

Fig. 38: Funcién data logger — Borrado de todos los registros

27.Utilice las teclas € o P y la tecla == para confirmar la borrado (Si) o bien salir y volver
a la pantalla precedente (No)

ES-33



IN-HT) MERCURY

5.12. USO DE LA TERMOCAMARA INTERNA

1. Encienda el instrumento en cualquier posicién del selector

2. Pulse la tecla IR/=aq= para activar la termocamara interna

3. Actue sobre el selector de proteccion (ver Fig. 2 — parte 3) descubriendo la lente

4. Pulse la tecla == entrando en el menl general a fin de configurar los valores de
emisividad del objeto en prueba, activar eventualmente los puntos de medida H (punto
caliente) y C (punto frio) y el puntero laser como se describe en el § 4.3.8

5. Encuadre el objeto en prueba cuya imagen termografica se mostrara en pantalla (ver §
4.3.2) con enfoque automatico

6. En la imagen termografica los puntos de medida H y C estan respectivamente
indicados con punteros de cruz de color rojo y azul

El instrumento realiza una secuencia de autocalibracion automatica
A después de cada 10s y no deshabilitable) que continua durante el normal

funcionamiento de la termocédmara interna a fin de eliminar los errores de
offset. El efecto audible de conmutaciones de las partes internas no
constituye un problema del instrumento.

7. Para medidas precisas de temperatura asegurese de que la superficie del objeto en
prueba sea siempre mayor de la superficie efectivamente medible por el instrumento
expresada por su campo visual (FOV = Field Of View). El instrumento MERCURY tiene
un campo visual igual a 21° x 21° y un vector de deteccién de 80x80 (6400) pxl como
se muestra en Fig. 39

«— 80pxl —

0

g ]
-2 waw |
(G- EF T

Fig. 39: Representacion del campo visual (FOV) del instrumento MERCURY
8. A continuacion se reporta la representacion de la proporcion D (distancia desde el

objeto)/S (superficie del objeto) para el instrumento MERCURY con lente de 7.5mm
instalada

MERCURY - Lente 7.5mm 18.5m

1.85m

18.54cm

37.07em
I |

18.54cm /

/4 .07em

8.5m
2.2667Tmm 4.533mm 22.6Tmm 45.33mm 226.7mm

| 1 | | | |
] 50cm im 5m 10m 50m

Fig. 40: Representacion de la proporcion D/S del instrumento MERCURY
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En la cual se puede notar como el parametro IFOV (Rango visual instantaneo = resolucion
geométrica del instrumento = dimension del pixel individual del sensor IR) sea igual a
4.53mm a la distancia de 1m del instrumento desde el objeto medido. Esto significa que el
instrumento es capaz de realizar medidas correctas de temperatura a la distancia de 1m
sobre objetos con dimensiones no inferiores a 4.53mm

9. Pulse la tecla HOLD/ESC para fijar el resultado. EI mensaje “HOLD” aparece en el
visualizador y la tecla REL A se convierte en GUAR. A (ver Fig. 41 — parte derecha)
=EHO0 E=0.95 C G0N = [0 E=0.95 C '
$:29.3 .. . $:29.3 .-
H:4
C:2

_1_'.&.- ]. H:4 ].‘- ].
2-0 C:2270

w0000 - W ™ 0.000

MAX « REL & PICO » COMP.« GUAR. & PICO »

Fig. 41. Guardado imagen IR

10.Pulse la tecla A para guardar el dato en la tarjeta micro SD insertada en el
instrumento como imagen BMP o bien nuevamente HOLD/ESC para salir de la funcion

11.Entre en el Menu general para volver a ver el resultado guardado (ver Fig. 42 — parte
izquierda)

= [HO E=0.95 °C
$:29.3 .-
H4].‘-].
C:2270

HOLD 0.000 _ | HOLD 0.000

{ Compartir <Ssi
Fig. 42: Rellamada y borrado imagen IR

HoLD 0.000

<  180411164032bmp >

12.Utilice las teclas flecha € o P para seleccionar la opcién “Borrar” y confirme con la
tecla ==
13.Utilice las teclas flecha € o P para confirmar (Si) o cancelar (No) la operacién de

borrado de la imagen
14.Utilice los las teclas flecha € o P para seleccionar la opcion “Compartir” para
compartir la imagen en el dispositivo movil a través de APP HTMercury y conexién

Bluetooth (ver § 5.13)
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5.13. CONEXION BLUETOOTH Y USO APP HTMERCURY

1. Pulse la tecla =, seleccione el meni “Config” y active la conexion Bluetooth en el
instrumento (ver § 4.3.8) como se muestra en la Fig. 43

- - 13:17|  |[C e 13:17
@ Paleta D | {:c‘;} Config <
& Unidad Temp °C Sonido teclas @
ﬁ_‘ Medida > Bluetooth (on ()
|ImI| Emisividad 0.95 Laser OFF
f\[ Registro > Luminosidad 60%
@ Idioma > Autoapagado OFF

Fig. 43: Activacion conexion Bluetooth

2. Descargar de forma gratuita la APP HTMercury de las tiendas de Android e iOS e
instalela en el dispositivo movil (tablet/smartphone)
3. Active la conexion Bluetooth en el dispositivo movil y lance la APP HTMercury

£ 1o0s
= HTMercury

0.000

HTMercury

Fig. 44. Comunicacion con APP HTMercury

Realice la busqueda del instrumento sobre la APP (ver Fig. 44 — parte izquierda)

La visualizacion en tiempo real de la sefial de entrada en el instrumento aparece en el

dispositivo movil (ver Fig. 44 — parte derecha) y es posible guardar capturas y
activar/guardar registros desde los menus internos de la APP. Es posible ademas
guardar capturas de imagenes termograficas e insertar sobre estas objetos para el

analisis avanzado (ver Fig. 45). Ve

IR File Edit

Fig. 45: Aplicaciones de la APP HTMercury
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6. MANTENIMIENTO

e Soélo técnicos cualificados pueden efectuar esta operacion. Antes de
realizar este procedimiento asegurese de haber retirado todos los cables
de los terminales de entrada

f e No utilice el instrumento en ambientes caracterizados por una elevada

tasa de humedad o temperatura elevada. No exponga directamente a la
luz del sol

e Apague siempre el instrumento después de utilizarlo. Si se prevé no
utilizar el equipo por un largo periodo retire la bateria para evitar
derrames de liquidos por parte de esta que puedan dafar los circuitos
internos del instrumento

6.1. RECARGA BATERIA INTERNA
Cuando en el visualizador aparece el simbolo ‘C__¥ es necesario recargar la bateria
interna.

1. Posicione el selector en posicion OFF y retire los cables de los terminales de entrada
2. Gire el tornillo de fijacion de la tapa del hueco de la bateria de la posicion ‘@ ala
posicion “@™ y retirela (ver Fig. 3 — parte 2)

Retire la bateria recargable e insértela en la base de recarga en dotacion

Inserte el alimentador cargador en la base de recarga

Conecte el alimentador a la red eléctrica y a la base de recarga. Observe el encendido
del LED verde “Power” y del LED rojo “Charge”

Realice el proceso de recarga hasta el apagado del LED rojo “Charge”

Desconecte el alimentador de la red y extraiga la bateria de la base de recarga

Vuelva a insertar la bateria en el instrumento

Reposicione la tapa y gire el tornillo de fijacion de la posicién “@™ a la posicién @

ok w

© oNOo

6.2. SUSTITUCION FUSIBLES INTERNOS

=

Posicione el selector en posicion OFF y retire los cables de los terminales de entrada

2. Gire el tornillo de fijacion del hueco de la bateria de la posicion ‘@ ala posicion “@™e
retire el mismo (ver Fig. 3 — parte 2)

3. Retire el fusible dafado e inserte uno del mismo tipo (ver § 7.2)

4. Reposicione el hueco de la bateria y gire el tornillo de fijacion del hueco de la bateria

de la posicion ‘@™ a la posicion @’

6.3. LIMPIEZA DEL INSTRUMENTO
Para la limpieza del instrumento utilice un pafio suave y seco. No use nunca pafios
huimedos, disolventes, agua, etc.

6.4. FIN DE VIDA
ATENCION: el simbolo reportado indica que la instrumentacion, las baterias y
ﬁ sus accesorios deben ser reciclados separadamente y tratados de forma
mmm  Correcta.
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7. ESPECIFICACIONES TECNICAS

7.1. CARACTERISTICAS TECNICAS
Incertidumbre calculada como [%lectura + (nim. dgt x resolucion)] a 18°C+28°C <75%RH
Tension CC
Rango Resolucién Incertidumbre Impedancia de entrada Proteccion contra
las sobrecargas
600.0mV 0.1mV
6.000V 0.001V +(0.09%lectura + 5dig.)
60.00V 0.01Vv >10MQ 1000VCC/CArms
600.0v 0.1v +(0.2%lectura + 5dig.)
1000V v e g
Tension CA TRMS
. Incertidumbre (*) Proteccion contra
Rango Resolucién
(50Hz+60Hz) (61Hz+1kHz) las sobrecargas
6.000V 0.001v
60.00V 0.01Vv . +(2.4%lectura +
+(0.89 o
600.0V 01V +(0.8%lectura + 5dig.) 5digitos) 1000VCC/CArms
1000V v

(*) Incertidumbre especificada del 10% al 100% del rango de medida, Impedancia de entrada: > 9MQ, forma de onda sinusoidal
Incertidumbre funcion PEAK: £(10%lectura), Tiempo de respuesta funcion PEAK: 1ms

Para una forma de onda no sinusoidal la incertidumbre es de: +(10.0%lectura + 10digitos)
Sensor NCV integrado para deteccién tensién CA: LED encendido para tensién fase-tierra comprendida entre 100V y 1000V, 50/60Hz

Tension CA+ CC TRMS

Rango | Resoluci6n Incertidumbre impedancia de entrada | "rOteccion contra
g (50Hz+1kHz) P las sobrecargas
6.000V 0.001Vv
60.00V 0.01v
+(2.4% ig. 1000VCC/CA
600.0V 0.1V (2.4%lectura + 20dig.) >10MQ ms
1000V v

Corriente CC

Rango Resolucién Incertidumbre Proteccién contra las sobrecargas
600.0pA 0.1pA

6000uA 1uA +(0.9%lectura + 5dig.) Fusible rapido 800mA/1000V
60.00mA 0.01mA
600.0mA 0.1mA +(0.9%lectura + 8dig.)

10.00A 0.01A +(1.5%lectura + 8dig.) Fusible rapido 10A/1000V

Corriente CA TRMS

Incertidumbre (*)

Rango Resolucién (50Hz=1kHz) Proteccién contra las sobrecargas
600.0pA 0.1uA

6000pA 1nA +(1.2%lectura + 5dig.) Fusible rapido 800mA/1000V
60.00mA 0.01mA
600.0mA 0.1mA

10.00A 0.01A +(1.5%lectura + 5dig.) Fusible rapido 10A/1000V

(*) Incertidumbre especificada del 5% al 100% del rango de medida; forma de onda sinusoidal
Incertidumbre funcion PEAK: +(10%lectura), Tiempo de respuesta funcién PEAK: 1ms

Para una forma de onda no sinusoidal la incertidumbre es de: +(10.0%lectura + 10digitos)
Corriente CA+CC TRMS: incertidumbre (50Hz+1kHz): +(3.0%lectura + 20digitos)
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Corriente CC con transductores de pinza estandar

Relacion de ., . Proteccion contralas
Rango ! Resolucion Incertidumbre (*)
transformacion sobrecargas
1000mA |1000mV/1000mA 1ImA
10A 100mV/1A 0.01A
40A (**) 10mV/1A 0.01A ;
+ 0

100A 1OmV/1A 01A +(0.8%lectura + 5dig.) 1000VCC/CArms
400A (**) ImV/1A 0.1A

1000A ImV/1A 1A

(*) Incertidumbre referida al instrumento sin el transductor; (**) Con transductor de pinza HT4006

Corriente CA TRMS, CA+CC TRMS con transductores de pinza estandar

Relacién de . Incertidumbre (*) Proteccién contra

RANGO | wansiomacion | RESOIUCION = 2 (61Hz+1kHz) | las sobrecargas
1000mA | 1V/ImA 1mA
10A | 100mV/IA | 0.01A

**

4?_30(A) igm\\;ﬁﬁ 06?11: +(0.8%lect+5dig.) | +(2.4%lect+5dig.) | L00OVCC/CArms
400A (™ | 1mV/1A 0.1A
1000A | 1mV/1A 1A

(*) Incertidumbre referida al instrumento sin transductor; (**) Con transductor de pinza HT4006

Corriente CA TRMS con transductor de pinza flexible (F3000U)
i : Incertidumbre (*) Proteccion contra
Relacién de z
RANGO | wanstommacion | ReSOIUCION 77 g oot 7) (61Hz+1kHz) | las sobrecargas
30A 100mV/1A 0.01A
300A | 10mV/1A 0.1A +(0.8%lect+5dig.) | +(2.4%lect+5dig.) | 1000VCC/CArms
3000A ImV/1A 1A

(*) Incertidumbre referida al instrumento sin transductor; Incertidumbre especificada del 5% al 100% del rango de medida;

Prueba de Diodos

Funcién

Corriente de prueba

Méax. Tensién a circuito abierto

ok

<1.5mA

3.3vVCC

Frecuencia (circuitos eléctricos)

Rango

Resolucion

Incertidumbre

Proteccidn contra las
sobrecargas

40.00Hz + 10kHz

0.01Hz + 0.001kHz

+(0.5%lectura)

1000VCC/CArms

Sensibilidad: 2Vrms

Frecuencia (circuitos electrénicos)

Rango Resolucion Incertidumbre Plroteccm')n contra
as sobrecargas
60.00Hz 0.01Hz
600.0Hz 0.1Hz
6.000kHz 0.001kHz
60.00kHz 0.01kHz +(0.09%lectura+5dig.) | 1000VCC/CArms
600.0kHz 0.1kHz
1.000MHz 0.001MHz
10.00MHz 0.01MHz

Sensibilidad: >2Vrms (@ 20% + 80% ciclo de trabajo) y f<100kHz; >5Vrms (@ 20% =+ 80% ciclo de trabajo) y f>100kHz
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Resistencia y Prueba de Continuidad

Rango Resolucién Incertidumbre Zumbador ﬁ;(;tzg%'?el;?gn;;a
600.0Q 0.1Q +(0.5%lectura + 10dig.)

6.000kQ 0.001kQ

60.00k¢2 0.01ke2 +(0.5%lectura + 5dig.) <50Q 1000VCC/CArms
600.0kQ 0.1kQ
6.000MQ 0.001MQ
60.00MQ 0.01MQ +(2.5%lectura + 10dig.)

Duty Cycle (ciclo de trabajo)
Rango Resolucién Incertidumbre
5.0% + 95.0% 0.1% +(1.2%lectura + 2dig.)

Rango frecuencia impulso: 40Hz + 10kHz, Amplitud impulso: #5V (100us + 100ms)

Capacidades

Rango Resolucion Incertidumbre Proteccion contra las sobrecargas
60.00nF 0.01nF +(1.5%lectura + 20dig.)
600.0nF 0.1nF +(1.2%lectura + 8dig.)
6.000uF 0.001puF +(1.5%lectura + 8d|,g.) 1000VCC/CAMMS
60.00uF 0.01uF +(1.2%lectura + 8dig.)
600.0uF 0.1uF +(1.5%lectura + 8dig.)

6000uF 1uF +(2.5%lectura + 20dig.)

Temperatura con sonda K

Rango Resolucién Incertidumbre (*) Proteccién contra las sobrecargas
_40.0o C - 600.(3 C 0.% C 1(1.5%lectura + 3°C)
e00°c = 1000°C 1°c 1000VCC/CArms
-40.0°F + 600.0°F 0.1°F +(1.5%lectura+
600°F + 1800°F 1°F 5.4°F)

(*) Incertidumbre instrumento sin sonda; Incertidumbre especificada con temperatura ambiente estable a +1°C
Para medidas de larga duracion la lectura aumenta 2°C

Temperatura por infrarrojos
Tipo sensor IR

UFPA (80x80pxI, 34um)

Respuesta espectral 8 +14um

Rango visual (FOV) / Lente 21°x 21°/7.5mm

IFOV (@1m) 4.53mrad

Sensibilidad térmica / NETD <0.1°C (@30°C /86°F) / 100mK
Enfoque Automadtico

Distancia focal minima 0.5m

Frecuencia imagen 50Hz

Lecturas temperatura °C,°F, K

Paletas colores disponibles

5 (Hierro, Arcoiris, Gris, Gris invertido, Pluma)

Puntero laser

clase 2 de acuerdo con IEC 60825-1

Linterna integrada

LED luz blanca

Correccion emisividad

0.01 + 1.00 en pasos de 0.01

Cursores de medida

3 (Fijo, Max. Temp., Min. Temp.)

Rango medida

-20°C + 260°C (-4°F + 500°F)

Incertidumbre

+3%lectura o £3°C (+5.4°F) (temperatura ambiente
10°C + 35°C, temperatura objeto >0°C)
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7.2. CARACTERISTICAS GENERALES

Normativas de referencia
Seguridad:

EMC:

Aislamiento:

Nivel de polucion:
Categoria de sobretension:
Altitud maxima de trabajo:

Caracteristicas mecanicas
Dimensiones (L x An x H):
Peso (bateria incluida):
Proteccién mecanica:

Alimentacion

Tipo bateria:

Alimentador cargador:
Indicacién bateria descargada:
Tiempo de recarga:
Autonomia bateria:

Autoapagado:
Fusibles:

Visualizador
Conversion:

Caracteristicas:
Frecuencia muestreo:

Memoria externa

Memoria interna

Conexién Bluetooth

Dispositivos méviles compatibles

Condiciones ambientales de uso

Temperatura de referencia:
Temperatura de trabajo:
Humedad relativa admitida:

Temperatura de almacenamiento:

Humedad de almacenamiento:

IEC/EN61010-1
IEC/EN61326-1

doble aislamiento

2

CAT IV 600V, CAT Il 1000V
2000m

190 x 75 x 55mm
555¢g
IP65

1x7.4V bateria recargable Li-ION, 1200mAh
100/240VCA, 50/60Hz, 12VCC, 3A

simbolo ‘¥ en pantalla

aprox. 2 horas

aprox. 8 horas (Bluetooth no activo)

aprox. 7 horas (Bluetooth activo)

después de 15 + 60min (deshabilitable)
F10A/1000V, 10 x 38mm (entrada 10A)
F800mMA/1000V, 6 x 32mm (entrada mApA)

TRMS
colores TFT, 6000 puntos con barra grafica
3 veces

tarjeta micro SD, 10x, guardado instantaneo en
formato BMP, ca 23k guardados (@ 8GB card)
max. 16 registros, intervalo muestreo: 1s +
15min, duracion registro: max 10 horas

tipo BLE 4.0

Sistema Android 4.4 o superior, iPhone 4 o
superior

18°C + 28°C (64°F + 82°F)
5°C + 40°C (41°F + 104°F)
<80%RH

-20°C + 60°C (-4°F + 140°F)
<80%RH

Este instrumento es conforme con los requisitos de la Directiva Europea sobre baja
tension 2014/35/EU (LVD) y de la directiva EMC 2014/30/EU
Este instrumento es conforme con los requisitos de la directiva europea 2011/65/CE
(RoHS) y de la directiva europea 2012/19/CE (WEEE)
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7.3. ACCESORIOS
7.3.1. Accesorios en dotacién
e Par de puntas de prueba 4mm Cabd. 4413-2
e Adaptador + sonda de hilo tipo K
e Transductor de pinza flexible CA 30/300/3000A Caod. F3000U
e Bateria recargable Li-ION, 2 unidades Cod. BATMCY
e Alimentador multi-toma + base de recarga Cod. AOMCY
e Bateria alcalina tipo AAA LRO03, 2 unidades
e Tarjeta micro SD, 8GB, 10x
e Estuche de transporte Cdd. BOMCY
e Certificado de calibracién ISO9000
e Manuales de instrucciones
7.3.2. Accesorios opcionales
e Sondatipo K para temperatura de aire y gas Céd. TK107
e Sondatipo K para temperatura de sustancias semisélidas Cdd. TK108
e Sondatipo K para temperatura de liquidos Cdd. TK109
e Sondatipo K para temperatura de superficies Cdd. TK110
e Sonda tipo K para temperatura de superficies con punta a 90° Cdd. TK111
e Transductor de pinza estandar CC/CA 40-400A/1V Caod. HT4006
e Transductor de pinza estandar CA 1-100-1000A/1V Céd. HT96U
e Transductor de pinza estdndar CA 10-100-1000A/1V Céd. HT97U
e Transductor de pinza estandar CC 1000A/1V Cébd. HT98U
e Adaptador conexion pinzas estandar con conector Hypertac Cbéd. NOCANBA
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8. ASISTENCIA

8.1. CONDICIONES DE GARANTIA

Este instrumento esta garantizado contra todo defecto de materiales y fabricacion,
conforme con las condiciones generales de venta. Durante el periodo de garantia, las
partes defectuosas pueden ser sustituidas, pero el fabricante se reserva el derecho de
repararlo o bien sustituir el producto. Si el instrumento debe ser reenviado al servicio post-
venta o a un distribuidor, el transporte es a cargo del Cliente. La expedicion debera, en
cada caso, previamente acordada. Acompafiando a la expedicion debe incluirse siempre
una nota explicativa sobre el motivo del envio del instrumento. Para la expedicion utilice
s6lo el embalaje original, dafios causados por el uso de embalajes no originales seran a
cargo del Cliente. El fabricante declina cualquier responsabilidad por dafios causados a
personas u objetos.

La garantia no se aplica en los siguientes casos:

. Reparaciones y/o sustituciones de accesorios (no cubiertas por la garantia).

. Reparaciones que se deban a causa de un error de uso del instrumento o de su
uso con aparatos no compatibles.

. Reparaciones que se deban a causa de embalajes no adecuados.

. Reparaciones que se deban a la intervencion de personal no autorizado.

. Modificaciones realizadas al instrumento sin explicita autorizacion del fabricante.

. Uso no contemplado en las especificaciones del instrumento o en el manual de
uso.

El contenido del presente manual no puede ser reproducido de ninguna forma sin la
autorizacion del fabricante.

Nuestros productos estan patentados y la marca registrada. El constructor se
reserva el derecho de aportar modificaciones a las caracteristicas y a los precios si
esto es una mejora tecnoldgica.

8.2. ASISTENCIA

Si el instrumento no funciona correctamente, antes de contactar con el Servicio de
Asistencia, controle el estado de las baterias, de los cables y sustitiyalos si fuese
necesario. Si el instrumento continda manifestando un mal funcionamiento controle si el
procedimiento de uso del mismo es correcto segun lo indicado en el presente manual. Si
el instrumento debe ser reenviado al servicio post-venta o a un distribuidor, el transporte
es a cargo del Cliente. La expedicion debera, en cada caso, previamente acordada.
Acompafando a la expedicion debe incluirse siempre una nota explicativa sobre el
motivo del envio del instrumento. Para la expedicion utilice s6lo el embalaje original,
dafios causados por el uso de embalajes no originales seran a cargo del Cliente.
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